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Uma versão do clássico Problema Foco–Centro consiste em distinguir se um ponto de
equiĺıbrio isolado p de um campo de vetores anaĺıtico no plano X , cuja linearização
em p apresenta um par de autovalores complexos conjugados com partes reais nulas,
é um foco (as órbitas de X numa vizinhança de p espiralam se aproximando ou
se afastando de p) ou é um centro (as órbitas de X numa vizinhança de p são
fechadas). Veja [1]. Do ponto de vista teórico, a versão do Problema Foco–Centro
acima está completamente resolvida pelo Teorema do Centro de Poincaré–Lyapunov,
como pode ser visto em [1]. No entanto, restam ainda sérias questões práticas a serem
abordadas.

Nesta apresentação, descreveremos uma posśıvel extensão deste problema para cam-
pos de vetores em R3, apresentaremos alguns resultados parciais já obtidos ([2]) e
uma conjectura.

Os resultados a serem apresentados são frutos de colaborações com F.S. Dias, D.C.
Braga e W.F. Cunha e conta com apoio financeiro da FAPEMIG.
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